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(54) Dispositif d'entrainement 6lectromoteur, notamment comme organe de reglage de fenfitre a commando elec- 
trique ou de toits coulissants de vehicules. 

(5?) a) Dispositif d'entraTnement electromoteur, notamment 
comme organe de reglage de fenetre a commande electri- 
que ou de toits coulissants de vehicules. 

b) dispositif caracterise en ce que sur I'arbre d'entraTne- 
ment (14) est montee une douille d'ecartement (33) resis- 
tant a la torsion et en ce que la roue polaire (34) est pres- 
see ou montee sur la douille d'ecartement (33). 

c) L'invention se rapporte aux dispositife d'entraTnement 
electromoteur, notamment comme organe de reglage de 
fenetre a commande electrique ou de toits coulissants de 
vehicules. 
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"Dispositif d'entrainement electromoteur, notamment 
comme organe de reglage de fenetre a commande electri- 
que ou de toits coulissants de vehicules." 

L 1 invention part d'un dispositif d'entraine- 

5 ment electromoteur en particulier pour un vehicule k 
moteur, avec un moteur a collecteur et avec un arbre 
d'entrainement, avec lesquels au moins un capteur de 
Hall et une roue polaire magnetique disposee sur 
1' arbre d'entrainement cooperent pour detecter la vi- 

10 tesse et le sens de leur rotation. 

On connait par le modele d* utilise allemand 
88 11 966, un dispositif d'entrainement qui est concu 
comme un entrainement de reglage pour une fenetre a 
commande electrique ou pour des toits coulissants. 

15 Pour connaitre la Vitesse de rotation et le sens de 
rotation de 1 ' entrainement , il est prevu deux capteurs 
de Hall, qui delivrent des signaux a une electronique 
de commande du moteur logee dans un boitier s6pare. 
Les capteurs de Hall sont en liaison active avec une 

20 roue de captage, qui est directement montee sur 1' ar- 
bre d'entrainement. Pour permettre une liaison fixe, 
il est prevu, dans ce cas, sur 1' arbre d'entrainement, 
une forme s'ecartant de la forme ronde ou des cannelu- 
res. Mais ceci presente 1 ' inconvenient que 1' arbre 

25 d'entrainement et 1' unite de captage doivent §tre 
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exactement synchronises. L' unite de captage est alors 
utilisable uniquement pour un entrainement predetermi- 
ne. En outre, des mesures additionnelles sont neces- 
saires lors de la fabrication de l'arbre d 'entraine- 
ment . 

Le dispositif d 1 entrainement electromoteur 
selon 1' invention caracterise en ce que sur l'arbre 
d' entrainement est montee une douille d'ecartement re- 
sistant a la torsion et en ce que la roue polaire est 
pressee ou montee sur la douille d'ecartement, a par 
contre l'avantage que 1* unite de captage peut etre 
utilisee de maniere pouvant varier facilement avec les 
arbres de diametres differents. L'arbre lui-meme n'a 
pas besoin d'etre specialement prepare ou modifie pour 
fixer l 1 unite de captage. L 1 unite de captage peut Stre 
montee a l'aide de moyens de fixation simples et bon 
marche. Si la roue de captage est fixee a l'aide d'une 
fermeture geometrique sur la douille d'ecartement, il 
est possible d 1 avoir un positionnement axial sans jeu 
d'une maniere simple a l'aide d'une bague de securite. 
Les aimants permanents de la roue de captage ou les 
detecteurs de Hall du dispositif de mesure, peuvent 
etre disposes dans le sens radial ou dans le sens 
axial. De cette facon, il est possible d' avoir une 
adaptation simple de la configuration du dispositif de 
mesure aux parametres de construction de 1' entraine- 
ment electromoteur. Par exemple, les contacts de con- 
nexion du dispositif de mesure peuvent etre disposes 
dans ce cas, d'une maniere simple dans des directions 
dif f erentes . 

D'autres modes de realisation avantageux de 
1' entrainement electromoteur sont caracterises en ce 
que : 

sur l'arbre d' entrainement est montee une 
douille d'ecartement resistant a la torsion et en ce 
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que la roue polaire est collee sur la douille d'ecar- 
tement, 

sur l'arbre d ' entrainement est montee une 
douille d'ecartement resistant a la torsion et en ce 
que la roue polaire est fixee sur la douille d'ecar- 
tement par une fermeture geometrique. 

la douille d'ecartement presente sur sa 
peripheric, un meplat et la roue polaire presente 
sur son cote interieur un meplat reposant sur le me- 
plat, 

la roue polaire est fixee a I'aide d'une 
bague de securite dans sa position axiale par rapport 
a l'arbre d' entrainement, 

la roue polaire repose contre une butee, 

la roue polaire magnetique consiste en un 
corps en matiere plastique avec des particules magne- 
tiques liees a la matiere plastique, 

la roue polaire consiste en un corps de 
base non magnetique, dans lequel des aimants perma- 
nents sont incorpores, 

le capteur de Hall est dispose dans le sens 
radial par rapport a l'arbre d' entrainement, 

le capteur de Hall est dispose dans le 
sens axial par rapport a l'arbre d ' entrainement . 

Des exemples de realisation de V invention 
sont representes aux des sins et decrits plus en detail 
a la description qui va suivre. 

- la figure 1 represente un entrainement 

electromoteur, 

- la figure 2 un arbre d' entrainement avec 
une roue de captage logee dans une fermeture geometri- 
que, 

- les figures 3 et 4 representent chacune un 

detail, 

- la figure 5 represente une disposition ra- 
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diale des capteurs de Hall, 

- la figure 6 est une vue par dessus d'une 
roule polaire en matiere plastique avec des particules 
magnetiques liees a la matiere plastique. 

La figure 1 montre un entrainement 10 elec- 
tromoteur qui comprend un moteur electrique a collec- 
teur, un carter 12 de stator, au moins un aimant per- 
manent 13 et un arbre d ' entrainement 14. L'arbre 14 
porte un collecteur 15 ainsi qu'un induit 16, qui peut 
toumer dans le champ magnetique de 1' aimant permanent 
13. Sur le collecteur 15 glissent des balais 17, par 
1' intermediate desquels passe un courant allant vers 
l'enroulement, non represents, de 1' induit. Les balais 
17 sont fixes sur un porte-balais 18, qui est dispose 
de facon fixe par rapport au carter de stator 12 dans 
l'appareil d' entrainement 10. Le porte-balais 18 pre- 
sente une connexion 19 electrique, realisee comme un 
dispositif de branchement, qui peut §tre mis en con- 
tact avec une structure 20. Pour relier la structure 
20 a des canalisations electriques, non representees a 
la figure 1, ou a une autre bobine 27, on dispose sur 
la structure 20 un deuxieme dispositif de branchement 
28 sortant de la partie rajoutee 25 ou du carter de 
stator 12. 

Sur l'arbre d ' entrainement 14, un dispositif 
delivrant des impulsions 30 est fixe entre le collec- 
teur 15 et la structure 20, dispositif qui est en 
liaison active avec un commutateur de Hall 31. Le com- 
mutateur de Hall 31 est relie a la structure 20 au 
moyen d'un support 32. Le dispositif generateur d' im- 
pulsions 30 consiste en une douille d'ecartement 33, 
fixee rigidement sur l'arbre d' entrainement 14 et une 
roue polaire 34 disposee sur cette douille sans pou- 
voir toumer. 

Pour obtenir un montage a l'abri de toute 
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rotation, la roue polaire 34 est sertie sur la douille 
d'ecartement 33 par un ajustage serre ou collee sur 
celle-ci. La douille d'ecartement 33 joue le r6le d'u- 
ne bague de court-circuit pour le circuit magnetique, 
qui sert a amplifier le champ magnetique. 

A la figure 2, on a represente un montage de 
la roue polaire 34a, a l'abri de toute rotation, sur 
la douille d'ecartement 33a a l'aide d'une fermeture 

geometrique . 

Dans ce cas, on peut utiliser, d'une maniere 
particulierement simple, les variantes representees 
aux figures 3 et 4 des douilles d'ecartement 33a ou de 
la roue polaire 34a. Pour obtenir une fermeture geome- 
trique et par la, une securite contre toute rotation 
dans le sens radial de l'arbre d'entrainement 14, la 
roue polaire 34a presente un meplat a un endroit de sa 
peripherie. Ce meplat 37 de la roue polaire 34a cor- 
respond a un meplat 38 prevu sur la paroi interieure 
de la roue polaire 34a. Les deux meplats 37 et 38 sont 
ainsi cales l'un sur 1' autre, de telle facon que la 
roue polaire 34a repose sans jeu sur la douille d'e- 
cartement 33a dans le sens radial. Pour obtenir en ou- 
tre, egalement vu dans le sens axial de l'arbre d'en- 
trainement 14, un positionnement sans jeu de la roue 
polaire 34a sur la douille d'ecartement 33a, on monte 
une bague de securite 40 sur l'arbre d'entrainement 
14, et l'on presse la roue polaire 34a contre une bu- 
tee, par exemple le collecteur 15. 

Dans le mode de realisation de l'entraine- 
ment selon la figure 1, le commutateur de Hall 31 est 
dispose dans le sens axial de la roue polaire 34. II 
est ainsi monte sur une parallele a l'arbre d'entrai- 
nement 14. La roue polaire, du fait de l'aimant perma- 
nent 41, dispose sur elle d'une maniere connue, pre- 
sente une orientation du champ magnetique par rapport 
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au commutateur de Hall parallele a l'arbre d'entraine- 
ment 14, dans le sens axial. En outre, il est egale- 
ment possible, comme represents a la figure 5, de dis- 
poser le commutateur de Hall 31 dans le sens radial, 
par rapport a l'arbre d'entrainement 14. Le commuta- 
teur de Hall se trouve alors a peu pres parallele a 
une surface tangentielle de la roue polaire magnetique 
34, qui presente une orientation du champ magnetique 
dans le sens radial. L ' orientation du champ magnetique 
peut etre de nouveau obtenue au moyen d'un ou plu- 
sieurs aimants permanents disposes a la peripherie de 
la roue polaire 34. II est egalement possible de tra- 
vailler, non seulement avec un commutateur de Hall 31, 
mais, comme represents a la figure 5, egalement avec 
plusieurs, par exemple avec deux commutateurs de Hall, 
grace a quoi on peut reconnaitre alors, d'une maniere 
simple, le sens de rotation. 

On peut aussi employer, comme roue polaire, 
un corps 43 en matiere plastique avec des particules 
magnet iques 44 liees a la matiere plastique, telles 
que les materiaux denommees plastof errites . L'entrai- 
nement electromoteur est particulierement avantageux 
comme organe de reglage de fenetre a commande electri- 
que ou de toits coulissants. 
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REVENDICATIONS 

1. - Dispositif d 1 entrainement electromoteur 
(10), en particulier pour un vehicule a moteur, avec 
un moteur a collecteur (11) et avec un arbre d' entrai- 
nement (14), avec lesquels au moins un capteur de Hall 
(31) et une roue polaire (34) magnetique disposee sur 
l 1 arbre d' entrainement (14) cooperent pour detecter la 
Vitesse et le sens de leur rotation, caracterise en ce 
que sur 1' arbre d ' entrainement (14) est montee une 
douille d'ecartement (33) resistant a la torsion et en 
ce que la roue polaire (34) est pressee ou montee sur 
la douille d'ecartement (33). 

2. - Dispositif, en particulier pour un vehi- 
cule k moteur, avec un moteur a collecteur (11) et un 
arbre d 1 entrainement (14), avec lesquels au moins un 
capteur de Hall (31) et une roue polaire (34) magneti- 
que disposee sur 1' arbre d ' entrainement (14) cooperent 
pour detecter la vitesse et le sens de leur rotation, 
caracterise en ce que sur 1' arbre d' entrainement (14) 
est montee une douille d'ecartement (33) resistant a 
la torsion et en ce que la roue polaire (34) est col- 
lee sur la douille d'ecartement (33). 

3. - Dispositif, en particulier pour un ve- 
hicule a moteur, avec un moteur a collecteur (11) et 
avec un arbre d' entrainement (14), avec lesquels au 
moins un capteur de Hall (31) et une roue polaire (34) 
magnetique disposee sur 1" arbre d' entrainement (14) 
cooperent pour detecter la vitesse et le sens de leur 
rotation, caracterise en ce que sur 1' arbre d' entrai- 
nement (14) est montee une douille d'ecartement (33) 
resistant a la torsion et en ce que la roue polaire 
(34) est fixee sur la douille d'ecartement (33) par 
une fermeture geometrique. 

4. - Dispositif selon la revendication 3, ca- 
racterise en ce que la douille d'ecartement (33a) pre- 
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sente sur sa peripherie, un meplat (37) et la roue po- 
laire (34) presente sur son cote interieur un meplat 
(38) reposant sur le meplat (37). 

5. - Dispositif selon l'une quelconque des 
5 revendications 3 et/ou 4, caracterise en ce que la 

roue polaire (34a) est fixee a l'aide d'une bague de 
securite (40) dans sa position axiale par rapport a 
1 1 arbre d 1 entrainement ( 14 ) . 

6. - Dispositif selon la revendication 5, ca- 
10 racterise en ce que la roue polaire (34a) repose con- 

tre une butee. 

7. - Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 6, caracterise en ce que la roue 
polaire magnetique (34a) consiste en un corps en ma- 

15 tiere plastique (43) avec des particules magnetiques 
liees a la matiere plastique, 

8. - Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 6, caracterise en ce que la roue 
polaire (34) consiste en un corps de base non magneti- 

20 que, dans lequel des aimants permanents (41) sont in- 
corpores . 

9«- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 8, caracterise en ce que le capteur 
de Hall (31) est dispose dans le sens radial par rap- 
25 port a 1 1 arbre d ! entrainement (14). 

10.- Dispositif selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 8, caracterise en ce que le capteur 
de Hall (31) est dispose dans le sens axial par rap- 
port a l 1 arbre d* entrainement (14). 

30 



35 
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FIG. 1 
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ABSTRACT : 

a) Electromotive drive device, especially as a unit for 
setting an electrically 

controlled window or sliding roofs of vehicles. 

b) Device characterised in that, on the drive shaft (14) 
there is mounted a 

spacing bush (33) resistant to the torsion and in that the 
magnet wheel (34) is 
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pressed or mounted onto the spacing bush (33) . 

c) The invention relates to electromotive drive devices, 
especially as an 

element for setting an electrically controlled window or 
sliding roofs of 
vehicles. <IMAGE> 



